
WLAN Controlled 
Car



Themen

• Der Motorregler
• Beagleboard
• Das Fahrzeug
• Funktionseinheiten
• Software



Der Motorregler



Der Motorregler

Features
-USB Interface
-Regelung DC Motor in +-256 
Schritten
-Ansteuerung von 2 Servos
-4 Schaltausgänge
-3x Status LEDs 
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Schaltplan Motorregler



Layout Motorregler





Funktionseinheiten

USB Hub



Das Fahrzeug



Die Lenkung Der Motor

Die Federung



Software

Linux  (2.6.? ARM)

Network Stack

WPA
supplicant Palantir

MJPEG Streaming 

Server

CGINAV



Das Webinterface



Optimierungspotential
-Docking Station
-Besseres Basisfahrzeug

-stärkerer Motor
-genauere Lenkung

-Steuerung per Joystick
-Flashsprogramm zur Fernsteuerung
-Beschleunigung der Befehlsübertragung
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